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La pr£sente invention conceme une fixation de securite pour 
ski dont le d£clenchement est command e par un circuit electronique 
et dans laquelle ledit circuit 61ectronique et le me'canisme de d£- 
clenchement sont tous deux loges dans un boitier servant de support 

5 a la chaussure. 

L'6tat de la technique en la matiere peut Stre illustre par le 
brevet des Etats-TJnis N° 3 671 054 selon lequel une plaque suppor- 
tant la chaussure est monte"e sur le ski avec possibility de deplace- 
ment elastique, d 1 amplitude tres lim±t£e, par rapport a celui-ci. 

10 Ii a chaussure est normalement appliquee contre la plaque support au 
moyen d'un organe de retenue sous forme de c&ble. Bans la plaque 
sont months des capteurs de contrainte re"agissant au deplaeement de 
la plaque par rapport au ski. Iiorsque ce deplacement atteint une 
valeur critique, indiquant que is efforts .s 1 applxquant sur le skieur 

15 deviennent dangereux pour sa security, ces capteurs commandent la 
fermeture d'un cfircuit Slectrique reliant une pile a un mecanisme de 
d€clenchement sous forme d'une cartouche explosive. Ce mecanisme 
deverrouille alors I'une des extremists' du cable de retenue et la 
chaussure est libre de se degager de la plaque. 

20 I»a fixation qui vient d'gtre dScrite est particulieremenf in- 

teressantedu fait qu'elle comporte un element unique (plaque support) 
a I'interieur de laquelle peuvent Stre logees de maniere parfaite- 
ment etanche les parties e*lectrique , pyro technique et mecanique du 
dispositif de d^clenchement . 

25 Malheureusement cette fixation presente certains inconvenients 

la plaque support est montie sur 1b ski par 1 1 interm6diair e de 
deux plaque ttes de montage qui sont vis sees sur le ski l f une sous 
la partie avant, l 1 autre sous la partie arriere de la plaque. Ce 
mode de montage est rendu necessaire par la conception mgme de la 

30 fixation qui veut que la plaque support puisse pivoter par rapport ' 
a deux points fixes situes l'un sous le talon et l 1 autre sous le meta- 
tarse du skieur. Iia plaque support £tant fixee au ski par ses par- 
ties avant et arriere,- elle rend rigide une portion importante du 
ski et retire a celui-ci beaucoup de sa souplesse, ce qui est un 

35 d6faut pour la technique du ski." 

Du point de vue de la securite, cette fixation est satisfai- 
sante lorsque le s&eur est sujet a une chute vers l 1 avant ou vers 
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l'arriere dans un plan vertical passant par 1'axe du ski. Par 
contre, si la skieur est soumis a me chute vrillee au cours de 
laquelle un mouvement de torsion autour d'un axe vertical se super- 
pose au mouvement de flexion dans un plan vertical, la liberte de 
degagement de la chaussure est insuf f isante . En effet, dans un tel 
cas, la chaussure doit glisser sur ]aplaque support pour s'eehapper 
lateralement. la pression exercee par la semelle sur cette plaque, 
due au'desequilibre du skieur vers l'avant ou vers l'arriere, con- 
trarie de facon dangereuse cet echappement lateral, surtout que la 
semelle d'une chaussure de ski est generalement pourvue de crans 
ou protuberances anti-glissement destines & faciliter la marche, 
ce. qui rend le. coefficient de frottement entre semelle et plaque 
parti culierement Sieve. 

le fixation de securite pour ski vises par 1' invention, a 
declenchement commande par un circuit eleotronique, comports un 
element de support d'une chaussure affectant la forme d'un boitier 
plat monte a demeure sur le ski et renfermant le circuit eleotroni- 
que, ce boltier etant pourvu d'un moyen d'accrochage de la chaus- 
sure destine a retenir celle-ci surle boltier dans les conditions 
normales de pratique du ski et apermettre son degagement en cas 
d 'appar it ion d' efforts danger eux. 

Suivant 1« invention, la fixation est caracterisSe en ce que 
ledit element de support est monte rotatif sur un axe perpendicu- 
laire au ski et contient, d'une part un mScanisme de verrouillage 
assurant 1' immobilisation en rotation du boitier sur le ski ainsi 
que le bloeage du moyen d « accrochage dans s a position de retenue 
de la chaussure, d' autre part un dispositif declencheur, commande 
electriquement par le circuit electronique, qui est apte a actionner 
lengcanisme de verrouillage de maniere a libSrer le boitier en rota- 
tion et d. permettre le dSgafeement de la chaussure par rapport au 
boitier. 

I,' axe etant situe a peu pres au milieu de la plaque support 
rotative et fixe sur le ski en une zone theoriquement ponctuelle, 
le ski conserve toute sa souplesse. 

En cas de chute ayant une composante de direction laterale, 
la plaque support -tome avec la chaussure, evitant le glissement 
entre la semelle et la fixation. 

le dispositif de declenchement est relie electriquement au 
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au circuit electronic par lequel il est command e mecaniquement , 
hydrauliquement ou pneumatiquement au mecanisme de verrouillage 
qxi 1 il c ommande • 

Le dispositif declencheur a pour fonctipn d'agir sur le meca- 

5 nisme de verrouillage, lorsque le circuit eiectronique lui en don- 
ne l'ordre, pour lib^rer le boStier en rotation et pour debloquer 
le moyen d f accrochage de 3a chaussure, celle-ci est alors libre 
de se degager du ski suivant une direction quelconque. 

Le dispositif declencheur est soit un dispositif eiectromagne- 

10 tique, du genre . eiectro-aimant, actionnant un mecanisme de verrouil- 
lage constitu6 d'organes purement mecaniques, soit un dispositif 
eiectro-hydraulique ou electropneumatique, du genre eiectrovalve, 
actionnant un mecanisme de verrouillage comportant un cylindre hydrau- 
lique ou pneumatique. 

15 Le blocage du boitier sur le ski est realise de preference 

par un doigt porte par le mecanisme de verrou i llage qui s 1 engage 
dans une encoche de coupe e dans l"axe de rotation du boitier. 

Les moyens d'accrochage de la chaussure sont de preference ' 
realis§s sous forme de crochets coopirant soit avec des inserts 

20 months dans la semelle et debouehant lat^ralement soit avec les 
parties avant et arriere de la semelle. Au moins certains de ces 
crochets sont months mobiles sur le boitier et peuvent se deplacer 
soit par pivotement, soit par mouvement rectiligne, entre une posi- 
tion de retenue de la chaussure, position dans laquelle ils sont 

25 bloques par le mecanisme de verrouillage, et une position ouverte 

dans laquelle ils autorisent I'echappement de ^ chaussure, Dans cer- 
. taines formes de realisation de 2 invention, le mecanisme de verrouil- 
lage est const amm ent sollicite par. un ou plusieurs ressorts vers 
sa position de deverrouillage. Ces ressorts fournissent une partie 

30 de l'§nergie ndcessaire au deverrouillage et augmentent la rapidity 
de celui-ci. Apres rechaussage, le rearmement des ressorts est as- 
sure, soit par mise en marche du dispositif declencheur en sens 
inverse, soit par action volontaire du skieur manuellement ou a 
I'aide de son baton de ski* 
35 D'autres particular it £s et avantages tLe l 1 - invent ion appara£- 

tront au cours de 3a description qui va maintenant §tre faite en se 
r£ferant aux dessins annexes , qui represent ent plusieurs formes de 
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realisation non iimitatives de 1« invention. 

Dans ces dessins : 
la figure 1 represents une vue generals en perspective d'tme fixa- 
tion de s6curite conforme a 1« invention ; 
5 la figure 2 represents en vue de cote une premiere forme de reali- 
sation d'-une fixation selon 1* invention ; 
la figure 3 est line vue en coupe suivant la ligne IH-IH de la 
figure 2 ; 

la figure 4 represents en vue de cote une seconde forme de reali- 
1Q sat ion. d'une fixation selon 1' invention ; 

La figure 6 represente une troisieme forme de realisation d'une 

fixation selon 1« invention, en vue de c8te coupee sui- 

vant la ligne VI-VI ds la figure 7 ; 

Xes figures 8, 10, 14 st 1 9 representent respectivement des guatrie- 

me, cinquieme, sixieme et septieme formes de realisa- 
15 . 

tion d'une fixation selon 1' invent x on ; 

Les figures 5, 7, 9, 11. 15 st 20 sont des vues en coupe suivant 
les.lignes V-V, VXC-VXC, H-EC, XMI. et XX-XX 

des figures 4, 6, 8, 10, 14 et 19 respectivement ; 
20 Sea figures 12 et 13 sont des figures analogues aux figures 10 et 
11 respectivement, mais montrant la fixation 3. l'etat 
deverrouille ; 

La figure 1 6 est une vue analogue a la figure 15, mais montrant 
la fixation a 1' etat deverrouille ; 
25 la figure 17 est une vue tiansversale en coupe suivant la ligne 

ZVII-XVH de aafigure 14, la partie droite dela figu- 
re montrant la fixation a l'etat verrouille, la partie 
gauche la montrant a l'etat deverrouille ; 
La figure 18 est une vue analogue a la figure 14 montrant un detail 
3Q de la fixation, mais a i'etat deverrouille ; 

La figure 21 est une vue analogue S. la figure 20, mais montrant 
la fixation a l'etat deverrouillS . 
Comme represents en figure 1 , la fixation objet de 1' invention 
comprend un boltier rectangulaire 1 monte a, demeure sur le ski S 
55 et pouvant toumer sur un pivot vertical 4 ports par celui-ci. le 
boltier 1 est pourvu de moyens d'aecroehage 3a, 3b realises sous 
forme de crochets lateraux articules sur les axes horiaontaux 
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transversaux . Ces crochets cooperent avec Xes extremites d * inserts 
2 noyes partiellement dans la semelle de la chaussure C - repre- 
sentee en traits mixtes - pour maintenir celle-ci mormalemen-b appli- 
que e contre le boltier, et done solidaire du ski. Sur le boltier 1 

5 sont montees deux barrettes transversales 5a, 5b sur lesquelles 

vient reposer la semelle de la chaussure. Ces barrettes peuvent §tre 
realisees eventuellement sous forme de resistances chauff antes, 
alimentees par une source d'energie non representee montee dans le 
boltier 1 . En faisant fondre la neige pouvant s'Stre aceumulee sous 

10 la semelle, ces barrettes assurent alors que la semelle porte cor- 
rectement sur elles. Sur les barrettes 5a, 5b sont fixes des capteurs 
d 1 efforts 6a, 6b qui sont des jauges de contraSxe, par exemple des 
cristaux piezo-electriques . les f lanes du boltier 1 portent deux 
paires d^reilles 7a, 7b qui servent au maintien lateral de la 

15 chaussure sur le boltier, evitant que les efforts lateraux ne soient 
encaisses par les crochets 3a, Jb et ne contrarient le pivotement 
de ceux-ci. Sur ces oreilles, toumes vers la chaussure, sont fixes 
des capteurs d 1 efforts 8a, 8b. Les capteurs 6a, 6b et 8a, 8b servent 
a d^tecter respectivement les efforts appliques au skieur lors • 

20 d*une flexion dans un plan vertical passant par l'axe du ski et lors 
d f urie torsion d f axe vertical » lies informations enregistr^es par 
ces capteurs sont tzansmises, par l*intermediaire de connexions 
non representees a un circuit electronique log£ dans le boltier 1 . 
II va de soi que le nombre des capteurs, et l^gencement de ceux-ci 

25 peuvent $tre different s de l 1 exemple repr^sente a la figure 1. Theori- 
quement deux capteurs suffisent, l'un pour la flexion, 1* autre 
pour la torsion. Au lieu de mesurer les contraintes se developpant 
entre la chaussure et le boltier, les capteurs' pourraient §tre 
agences pour mesurer les contraintes se developpant sitre le boltier 

30 ski. 

Sur la face -avant du boltier 1 , sont montes des organes d f a- 
iustement, au nombre de quatre par exemple, designes par les lettres 
X, Y, Z et S. Au moyen de ces organes, sont af fichus certains pa- 
rametres tels que : poide, sexe, age, niveau du skieur * diametre 
35 de son tibia., etc. Ces donnees d'ajustement initial sont introdui- 
tes dans le circuit electronique par des connexions non representees. 
Les organes d'ajustement sont par exemple des boutons de reglage 
de potentiometre . Le circuit electronique tient compte des para- 
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metres ainsi introduits qui caracterisent le skieur, afin de 
determiner lea efforts qui sont critiques pour lui et qui doivent 
rfigir le d e clenchement de e£curite de Xa fixation. 

La fixation representee aux figures 2 et 3, est assess semblable 
a celle qui vient d f 6tre deorite, a la difference qu f au lieu de 
deux paires de crochets pivotants, le boitier 11 est pourvu d , une 
paire de crochets 13a mobiles en translation et d'une paire de 
crochets fixes 13b, cescrochets cooperant avec deux inserts de 
semelle 12a, 12b. 

le boitier 11 comporte un palier 140 assurant son guidage en 
rotation sur un axe 14 fixe but le ski. Dans un guide rectiligne 
190 egalement -solidadLre du. boitier 11, est monte un piston coulis- 
sant 1 9 comportant un nez 1 91 apte a s 1 engager dans une encoche 
de forme complementaire forme e sur l'axe 14. Le piston 19 est traver- 
se de part en part par une broche trans vers ale 18 dont les extre- 
mites de"bouchent lat 6 ralement hors du boitier 11 au travers d 1 ou- 
vertures , manage es dans les f lanes du boitier. 

Ces dernieres ont une forme aDLong§e ne contrariant pas les mouve- 
ments de va et vient du piston 19» La broche 18 est fixee a ses 
extremites aux crochets mobiles 13a. Des organes 130 assurent le 
guidage des crochets 13a sur les fLancs du boitier 11 . Un mecanisme 
a genouillere constitue d'une tige de command e 20 et de deux biel- 
lettes 201, 202 sert de mecanisme d 1 entrainement du piston 19. Sur 
l'un de ses cCtes, la tige 20 affecte la forme d r une cremaillere 
en prise avec le pignon de sortie d'un dispositif d6clencheur, 
ou moteur, designe par la lettre M. Le dispositif d^clencheur M 
est relie electriquement au circuit electronique, designe par 
la lettr-e E. Ce circuit, qui ne constitue pas I'objet de I 1 inven- 
tion, peut Stre d'un type connu en soi. II comporte une source 
d f energie telle qu'une batterie ou est aliment e en courant par un 
generateur d«energie autonome, du genre cristal piesio-dlectrique, 
actionne par les mouvements du skieur. L'energie electrique ainsi 
obtenue est transmise d f une part au dispositif declencheur 14 afin 
d'etre utilise par celui-ci pour son travail de deverrouillage , 
d 1 autre part a un calculateur electronique, faisant partie du cir- 
cuit B, et se pre sent ant par exemple sous forme d'un circuit digi- 
tal integr§. Ce dernier decide du moment auquel doit se faire le 
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mTVh _ de i« amplitude et de 
decl enche m ent de - ^ ^ L Lpte^a, ainsi *ue 

la duree dee contrain.es enregietrees P ^ parsonna . 

de8 parses affiches initialexaent et cara 



lit e du skieur. ^exe suivante : 

t« -Fixation fonctxonne ae J.a 

fliche J 16 Jlaol6e „ traits «Uf*. 

deforms .t ~<>W~ P"" 1 " ^ d8 „ Oche 

croehst. 13a " aSpla«»t w 1 «~» ' imi j, 0 

se detacher du boltxer 11 car ^erts 12a, 12b. 

13a , 15b ne permet pXus X-accrocna, ^ ^ ^ 

On notera pour cette forme de reaX ^ en 

position de verrouxXXage, Xes ex 

13a ne sont pas transmis su moteur M ^ en marche 

Le rechaussage de la fixation est 
arrifere du moteur > apr,s *ue J. chaussure ait 

positionnee sur Xe boitier ^ ^ ^ pou _ 

La fixation des fxgures 4 ltin , §rieur des inserts 

de crochets 23a, 23b venant se pXac ^ 
de sem eXXe 22a, 22b. . — 
me de verrouiXXage constxtue P ^ agsign4e 

avan t etant designee par 1'indice a et P • ^ ^ 

par X-indice b. Tine seuXe de ces- partxes sera 
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le boltier 21 est guide en rotation sur un pivot 24 
le Ski et pourvu de deux encocbes diri g ees Lune vers Levant et 
Lautre vers 1'arriere. Dans chacune de ces encocbes est engage 
• le nes 291 d'un piston 29 guide en translation dans le boStxer. 
5 oe Piston est traverse par une brocbe 28 dont les ^t.^ 
' sortent du boltier an travers de lucres allongeee. pour venxr blo- 
wer les crocbets 23 en position .er.ee. le piston 29 pcrte une 
piece 501 *ui est poussee par un ressort 300 centre une butee ^ 
solidaire du boitier. u n verrou 30 interpose entre les pieces 301 
10 et 302 enrobe le deplacement de la piece 301 et done du pxston 

29 . Xe verrou 30 est porte par une cre*aillere disposes transversa- 
lement aui engrene aveo le pignon de sortie d-un .oteur M 

lorsaue le circuit electronic E envoie 1'ordre de deelencbe- 
ne nt au .oteur M, celui-ci se .et en .arcbe de Meniere , deplacer 
!a c^naillere dans le sens de la flecbe * . le verrou 30 seretxre 
Centre les pieces 301 et 302 et per^t le deplace^nt de^ce 
301, ,ui est poussee par le ressort 300, dans le sens de 
J usau.a ce .u-elle vienne en butee centre la piece 302. le ne* . 
29 1 se retirant du pivot 24, le boitier est libere en rotation, 
0* la brocbe 28 sedetacbant descrocbets 23, ceux-ci sent Ixbres de 
s'ouvrir pour liberer la chaussure (flecbe b) . 

On notera ^il est possible de program le cxreuxt E pour 
*ue celui-ci puisse dans certa-ines circonstances , commander le 
Llencbe.ent de 1'un seule.ent des deux disposes declenebeu^s 
> 5 M. Ainsi, si par exemple les capteurs ont detects une -cbute v^e 

Lavant pure (pas de co-.osante en torsion), il suffit de co^er 
le .oteur Mb pour *ue le crocbet arriere^b s'ouvre et pe»nette 
1-ecbappe.ent de la cbaussure vers 1'avant. Un seul .oteur etant 
.is en .arcbe, on economise ainsi de 1'energie electrize. En 
30 de soi aue si une composite de torsion est enregistree, les deux 
mo teurs Ma et Mb doivent etre commandes afin auele pivot 24 soxt 
libere par les retraits simultanes des. deux ne.de piston 291a. 

et291b '* ^. ^- fait r,ar mise en marcbe srriere 

Le recbaussage de la fixation se faxt par mxse 

„ » 4- =-p-Po+ les verrous 30 possedent une forme 
•35 des moteurs M. A cet effet, les verroua 

profiles favorisant leur g lissement et leur ^introduction entre 
les Pieces 301" et 302. !es ressorts 300 sent ainsi rear.es, les 
pistons 29 venant reoeeuper leur position de verrouillage . 
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la fixation des figures 6 et 7 comporte un boltier 31 pourvu 
de deux crochets d'extremite situes 1'un a 1'avant (33a) et JL'autre 
a l'arriere (33b). Ces crochets cooperent avec le's extremity 
d'une semelle de forme tronquee, la partie de la semelle en contact 
avec le boltier ayant de preference une longueur standardises inde- 
pendante de la pointure de la chaussure. 

le dispositif de verrouillage est constitue d'un parallelogram- 
me articule 39 dont les sommets lateraux portent des tetons 391 
s'engageant dans des encoches menagees lateralement de cheque cote 
du pivot 34 et les sommets avant et arriere portent dee tiges de 
verrouillage 38a et 38b pouvant se dSplacer axialement dans des 
guides du boltier. les crochets d'extremite 33a, 33b sont montes 
pivotante sur des axes transversaux et sont normalement bloques 
exposition fermee (position de retenue del* chaussure) par les 
extremites des tiges 38a, 38b. Des ressorts de compression 380a, 
380b tendent arepousser lesdites tiges de facon a debloquer 
les crochets et a deformer le parallelo gramme 39 de facon a faire 
sortir les tetons 391 hors des encoches du pivot 34. Mais la defor- 
mation du parallelogramme 39 est empSchee par la presence de deux 
verrous lateraux 40 portes par des cremailleres a deplacement 
axial qui engrenent chacune 'avec les pignons de sortie de deux dis- 
positifs declencheurs M. 

lorsque le circuit electronique a decide du declenchement , il 
envoie un signal approprie aux deux moteure M aimultan&oent , les- 
<!uels se mettent en marche et provoquent le retrait des verrous 40 
dans le sens des f leches f. Sollicite par les ressorts 380a, 380b, 
le parallelogramme 39 se deforme dans le sens des fleches g, les 
tetons 391 se degagent du pivot 34 et les tiges 38a, 38b se deta- 
cher des crochets 33a, 33b. le boltier 31 est alors fou sur le 
pivot 34 et la chaussure n'est plus retenue sur le boltier. 

On notera qu'un seul verrou lateral et done un seul moteur sont 
necessaires pour assurer le f onctionnement theorique de cette fi- 
xation. Neanmoins, par raison de symetrie, pour eviter une defor- 
mation irreguliere du parallelogramme articule, deux verrous ont 
efce juges preferables a un seulj Mais contrairement a la fixation 
des figures 4 et 5, il est indispensable que pour cheque declenche- 
ment les deux moteurs M soient commandos simultanement . 
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le recbauesage de ^ fixation se fait par mise en marcbe ar- 
riere dee motels M, les verrous 40 redef ormant le parallelogram* 
39 grace a lew extremite biseautee et rearmant les ressorts 38a, 

La fixation des figures 8 et 9 comporte m boitier 41 PO-vu 
de de^ paires de crocbets lateral 43a, 43b, pontes pivotants 

_ _ Ratines en position fermee a, empn- 
sur des axes transversa^, et destines ^ ±>u 

sonner entre eux un insert de semelle uuigue 42. Ces crocbets 
6 ont blokes en position fer.ee par des tetons lateraux 44 pouvsnt . 
) Be diplacer traneversalement par rapport au boitier, dans les flancs . 
dm .el ils sont guides. Des ressorts de compression 480 sollicitent 
les tetons 48 dans le sens du deblocage, vers iSnterieur an boitier. 
Le bottler 41 est guide en rotation sur le pivot 44 «- an *l, an 
moyen d'umpiece 440 formant partie integrante du boitier et 
5 servant egalement an guidage en transition axiale de deux tetons 
avant et arriere 49a, 49b. Ces tetons realieent le verrouillage en 
rotation du boitier par engagement dans des encocbes du pivot 44; 
des ressorts de concession 490a, 490b tendent a faire sortir les 
•tetons bore desdxtes encocnes. 
, 0 Un organe de verrouillage annulaire 50 est guide en rotation 

asus le boitier de Meniere a pouvoir tourner autour de 1'axe du p.vot. 
A oet effet, l-axmeau 50 porte un secteur dente engrenant avec le 
pignon de sortie d'un moteur M. L'anneau 50 est pourvu sur sa sur- 
face exteme d'une premiere paire d'evidements 501 et sur sa surfa- 
25 ce interne d'une seconde paire d'evidements 502, les evidements 
a'une meme paire etant diametralement opposes et disposes a angle 
droit par rapport a ceux de 1' autre paire. 

Qua nd le circuit E donue au moteur M le signal de declencbement, 
le pignon de sortie de celui-ci se met en rotation et provoke la 
30 rotation de 1- organe annulare 50 d'un angle predetermine tel que 
les encocbes exterieures 501 viennent en regard des tetons 48, tan- 
axs gue les encocbes 502 viennent en regara aes tetons 49a et 49b. 
Sous les tetons sont alors libres ae se aeplacer selon les flecbes 
g lis se aeplacent effectivement sous 1' influence aes ressorts 
35 480 et 490a, 490b. le boitier est ainsi libere en rotation et les 
crocbets peuvent s'ouvrir selon les flecbes b. 

le recbaussage est realise par mise en marcbe arriere au moteur 
M , les evidements de !• organe 50 presentant une rampe de forme 
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appropriee apte * repousser progreseivement les tetone en position 
de verrouillage en rearmant les ressorts. 

X. fixation des figures 10 a 13 est de conception analogue 
* celle des figures 2 et 3. I. boxtier 51 Porte deu* p*ires de 
crochets 53a, 53b les crochets avant 53a etant fi.es et les crochets 
arriere 53b etant mobiles en transition. Come pour la forme de 
realisation des figures 2 et 3, le mecanisme de verrouillage 
comprend un piston 59 est pourvn a- - 591 assurant le bio 
cage en rotation du boxtier sur un pivot fixe 54, et est traverse 
par une broche 58 Untenant les crochets mobiles 53b en posxtion 
rermee. I* presente forme de realisation se distingue 
B ent des precedents du fait ^elle comporte un dxsposxtxf de de- 
cl enchement eleetro-hydraulig.ue constitue d-une electrovalve 60 
at d-un cylindre hydraulic 601 , dans le^uel est monte un pxston 
602 relie mecani.uement au piston 59. ^electrovalve 60 poss.de 
deux positions": une position ouverte dans Quelle elle etablxt 
^ commutation entre la partie du cylindre 601a situee devout 
le piston 602 et la partie d. cylindre 601b situee en arrxere de 
celui-ci. W deux chambres du cylindre sent ^emplies u. ■ x.ux e 
^drauliaue parfaitement incompressible dont les caracterxstx.ues 
p^sUues sent constantes dans la aone de temperatures a Quelle 
est normalement exposSe une fixation de ski. 

Bes ressorts 590 tendent constamment a deplaeer le piston 59 
dans le sens du deverrouillage (fleche g) . Cependant, ce mouvement 
du Piston est empeche an* figures 1 0 et 1 1 car la valve 60 se 
trouve a 1'etat ferme et - li,^e de la chambre 601b ne pent 

s'echapper. ^ ,» le signal de deverrouil- 

lorsque le circui" .-iso^-— t 

v*t-s a l'etat ouvert et le lx- 

lage a 1» electrovalve c v , ss^s-v-u P a 

, Jde Pent s-ecouler de la 601b vers la cbambre 601 a tandxs 

ue les pistons 602 et 59, Pousses par les ressorts 590, se depla- 
cent vers g. Le boxtier est done libere en rotation tandis «,ue 
X.ouverture des crocnets 53b (fleche h) permet a la 
se degager. Cette position deverrouillee est representee 



35 



res 12 et 13. 

La prisente fixation comporte un dispositif de rechaussage 
volontaire constitue d-un levier 510 articule sur 1'arriere du 
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511 41OT0.«.» WK*^' i "* le 

„ contact »» Xe >«» 59 • soi ^ te , 3, to «cm 

r „cit cuccr. » lcvi« 510 pxvcte aXor* 

,0 —1. J * ^ 59 . lMto c c. dcplcc- 

. ta ^cce. c^^--^ » c^c™^- «. - 

— ' ^^1^60,,. C — - — - 

^ ' £ ° touJoor8 o»«r... 0o»«c4~»»t — 

.» X. talve 60 .rt toujo ^c.tairc « » 

15 ^tlc ««*« .Vri! *X«= .t n« p~ U ata- 

portttl a«oXc»ch«»*. cc l«c p«™t a. 

..mu a. ax^itur 6Xect™*r*e. d> „ x.„^, 
„ xc p*~» 'fJ^^L. a. ae x .; 

lectrovalve. J, ex^e a foxurtio^er a 

de verrouillaee dee figures 10, 11 et est p 

nouveau. ia —gserrte un bonier 

„cc ac - - ~ : ~ \. — a. x. 

X- «-b~ « * "TLTl5 .t . X. P~tle ac c~>Xtc 

,0 ac X. 17. P» ^ » ^ 61 . M «trfrt«. 

- «— a. — - 

L. c»«. a— 69 cesser « 

,5 - a-» - «p to „ „ tltlm . te 

.see.. a»s x. p"»* «* rf 10 „ t „±t a» ». 

«B S c rt 690 .oXXicit. Xe plrt» 69 aaoB Xe 
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k. w 1» »es 691 1. .«•• srtaoto* 1 
«, to „ a e „„„„ * u P i s to» 69, ~ 

.„ t o«» a. o.d- Cp»» ««•* *l rieu „ » oli. d« corps^i- 

5 „ riS „ d« »o»i.* «1 « 4 1 lol „. „„ 

ae mo a» t a. f— «- — d, v,™*^ 

,o -i— . - pi— « «- ~*™ „, J. « 

|0 toIt a«. I- to p ae< , trOTi4 „. a 4at a«-t W 

moteur M command par le cxrciu. 

dans le -boltier. signal de declenehe- 

worn* vis-a-vis a. i. p»«on a. i« au loItl «, M 

^ tTL"^6 i 4 t^ie 

a . X. «*«. 17. a 1.—*- *• ~ ^ 8tre aa- 

25 611 ..rvaat 4 a-op4r.*i» a, r.ch«»»» e s 

„ * 4 1'ttat d.v.rrouiaa. J» .»*» " 

»«» ~» a- 5 "» — ? ° _ M , d» a- — 

30 a». - « -.'^^^.L Mia. 641 — • 

^ «— * — ""*" X " _ „. BOrt ae . *- 

d ^ 1. pivot 64 * solla.^. P~ ^ j, 

i^a. ae «- a - & „„ nM «. fc 

p ^e, a. ^a M e 640 a„ S ^ le iolti „ w » - 

, 5 >„*ie* s» a. a. £ * lt ,~^, . a a. 

p^nitration de la bille «>4l aa» 
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_ de bee - ui— — — - 2* - J* 

UK doit ^a— * ««--»- " " ■* 

* «™ Xore du ddcXenohemee* de eeounte. 
»»U«. d» bottler e» xotateoe Xor. du 

X. «*M. - bodtde, « — « * * 

0+ -Pait -pivoter le baton B a -La 1 

e-c iaix pj-vw . j e manoeuvre 610, 

,0 eieei ,»e de pieton 69 ^ 1- ««1 _ ^ 

«, pdo««e d»s X-eeooebe de pevob W ^ J „ £er . 

— d» pde.oe 69 ~P~.ee - — ~ du , iBton 
mant les crochets 65 sur xa cx«* , . 

peut retiree ,.o» bdtoe d-entre lee orseees <10 

L reeXieetio. pr.eede.te, I..*—* du res.ort e doee 

p- x— — ~ -^7; „ „ t a . 

,0 to fixation reprdeeetde eo» iworee 1.9 a . 

«. eieiXeire . oeXXe * — ^I.^ ^ 

Xe .deeede- de ^rrooiXXese oo^ort. - 
tiau . „ pde.ee 69 de Xe reeXdeetdon precedent,, ept, d 
25 xe boltder en — - X-iet.r^dieir. *° "» "'1^8 

_ X.e eroebet. ,3 P» XZZZZZZZ 

Le dispositif dScleiaclieur, de type electz-opn 

. - a t„„ Si -ctro-aimant 80 commande par 
una electro-vanne constituee d'un electro a 

n. =>+• a'ime vanne ft deux positxpns 81 , a^ 
le circuit electrons B et d une vaxm 

. . oo r, e ve rin 82 est compose d m xomx 
30 gu'un vexdn pneuuatxque 82. le ver a^ormable 822 

sol idaire du eo.tier 71 et d'uue -^".auiere etanCe 
ea cao .tcKouc Sy ut™ - ^ f enceinte pne „e 
^ f ond. ,ond et — * -* ^ ^ membraIie 

reliee par une conduite a la valve 81 . La lace 
35 L e- pxxee. e»«e - - pde.ee 79 ^ 

^ xe f eee ^ de - ^^Z^* - 

o^Oeir. led ee p«»Xoe«e ver. X' integer de better p 



BNSDOC1D: <FR__2418857A1_t> 



15 



ral ind« d-exe v.rtioal 710 dent le * end et la parol sent ~dax«- 
r ._.„t parties intdsrente. ou rapportde. da * *" t ~ 

8, p.at comiee.r ,.rti.aien.nt ^ a- "0- — °* 

Ldeesn. de 1. face e«*rienr. «• — 4S " ~ IOBl " 

tion rentree, lee den* faces. Bon. dene le ^ 
pBellm ti,a. <_*. P« le piston 85 et P*r 1. acinar. 7 0 eet ra- 
Ud. P« «n. 4 le "In. 81 . le valve 81 eet ««■»—* 

„J„ p « _. oondnit. an eilieu entdrienr, - — »"» 

„ forld dane 1. bodtier. * ree=ort de cohesion 830 interpoed 

entre 1. feed du eylindr. 710 et le piston 83 sollieite e.l«a-ox 
,ere le bent en Poeition d-enteneion. I- — "1 »•« 
d6u n po.itionn, eppel.ee (l) et {»). Potion W. »- valve 81 
M „nre ie lieieon d« o y lindre 7.0 eveo 1. vdnin 82. Be poei«« 

l5 (II) .11. i»it eo-nni,n.r 1. oylindne 71 P et le vdrin 82 even 

l»air ext§rieur. 4fl , 9n 

„ poeition de prati*.. de SH, r.prd.entde . xi««e. 19 - =0. 
1M oroonet. 73 eppli.nent le cfcauaenre (non reprdsentde) eontre 
la f eo. snpdri.ure da ooitier 71 et 1. Pieton 8, ee^dono - 
20 dene 1. o ? lindr. 710. L'air .. trouvent dene le orlandr. 710 eet^ 
p „ co~d.Ln.nt conprind. cett. iort. pr...aon dt»t 

^. en vdrin 82 pen 1* intermediaire d. 1. vein. 8, ,«!■ oeoap. ^ 
; tl X X. 822 eet en ^tension et e.it » , enoontr. 

L reeeont 790 ponn .aintenir le pieton 19 en po.xtaon d. veronal 

" ^neane le circnit B encode » Ldl.otro-.ia-t 80 le eisanl 
4 . aeol.no.e.ent, 1. tinoin d. 1. .el,. 81 .et ddplaod et vaent 
oocnper la poeition (H). L. vdrin 82 dtent »i. » » 

50 r^TT- -I-L en rotation tendie _ 1.= c~ 
73 eont lihree d. e-oavrir, per»ette»t a la ctonseur. de ee dd«e. 
e r la Ceneenn. extant edp«d. du 8oitien. le pieton 83 ponaed 
L le neeeont 8,0 e. eoulev. d^ 1. eene de le ^ ™" 

_ rant dene 1. o.lindn. 710 d. 1'ain eaprentd an «^.u eatdn eun 
' 5 Z l.i.t.»ddi.in. d. 3. valve 81. Son. le inc. eep.-enn. da ooi- 
tier 71, eet .ontd an ddt.ct.nv d. iin de ooane. dn p„ton 83. 0. 
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deteoteur, relie a un circuit lo^ue approprie ineorpore au eir- 

, « a a la WLve 81 en position (i) lorsque 

cuit E, provoque le passage de la Taive oi 

le piston 83 atteint sa position haute. 

^ rechaussage de la fiction s'effectue de la maniere suxvan- 

5 ^ skieur ayant recentre le hitler sur le ski, il pose 

cba ussure eur le Lottie, et oe faisant repousse le piston 83 dans 

eon eylindre 710. Lai* sitae sous le piston 85 est progreeexvement 

comprime et refoule vers le verin 82, pax l':Lntermedxaxre de la 

10 valve 81 en position (il). Sous la pression croissants, la ^rane 

10 sS se gonfle progressive*^ et repousse le piston position 

de verroumage. le ~PPort des volu.es du eylindre 710 et du 

1^ 82 ainsi aue la force du assort 790 sent choisis defacon 

- * a ™~+o« 79 en fin de course de verrouxllage 
ft. ee one l'axxivee du pxston (y en ia» "° 

15 corresponds a ^application correcte de la ensure 
5 Malgre le nombre relativement portent de for.es de reason 
de 1' invention viennent d'etre Sorites, on remarauera *u elles 
out toutes un caractere unitaire : 

les fictions selon 1' invention component un boxtxer pouvant 
20 toumer autour d'uu pivot vertical porte par le ski; ce boitier 
est pourvu de wens d'acerochage de la chaussure sur le boitxer. 
A Linterieur du boxtier sent montes - — 1— *« — >™ 
„t Mobilisation du boxtier sur le ski et Ifeblocage des 
moyenB d'accrochage, un dispositif declencheur pouvant proper 
25 le passage du mecanisme de verrouillage a Letat deverro uill*. et^ 
circuit electronic reagissant aux efforts applies au skxeur 
pour commander le dispositif declencheur. 

*e nomhre relativement important des variantes decrites montre 
que le champ d-application de la presents invention est tree vaste. 
30 Mnsi il va de soi *xe des details decrits dans certaines varxan- 
3 *es pourraient etre incorpores soit separement, soit en cc^bxnaxson, 
dans d.autres variantes. Des agencements, modifications ou perfec- 
ti onnements a la portee de Lhomme de lart n'ont pas ete developpes, 
nous citerons a titre d'exemples : 
55 - alimentation du circuit electronic par capteurs solaires ou 
cellules photosensihles mentis sur le ski ; 
- gauges de contrainte sensihles a la deformation elastic du 
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boi-fcier ; 

- reduction du coefficient de frottement entre organes f«es et 
orga nes mobiles du dispositif de ve W ouill^ par effaces en 
.natiere appropriee antifriction, galets, paliers ^gnetis.ues . . . 

- P^sence d'un organs detected du centrage du boitier sur le 
ski interdisant la mise en marcbe arriere du dispositif declen- 

cbeur (en vue du recbaussage) tant ,ue leboltier n-est pas cor- 

rectement centr^ ; ^_ 
. interposition dans le systems de verrouillage d'un systems elas- 
tic permettant a la cbaussure de se deplacer de fa.on l^tee 
par rapport au s*i de manure a sfcier avec une plus 
plesse et d'autoriser le cbaussage malgre la presence de ne^ge 
entre la cbaussure et le boitier. 
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1,4 a ri£elencbement command^ par 
1 fixation de seourite pour ski a decXencn 

de i a cbaTissnre destine a reu 

tation du boxtier sur le skx axnsx a d , airtre part un 

ebage dsns sa position de revenue de *~^jJ^LL* 

dispositix deolencneur,. — — ^^^Z - — e 

6 lectronio.ue, a- est apte a actxonner le • 

de maniere a UMrer le boxtier en rotatxon et a pe 

gement de la chaussure par rapport au boxtxer 

- eSfflirit * suxvant la revendxcatxon 1 , carac 

2. Fixation de securxte suxvan a , moinB 

- Wit moren d'accrocnage est constxtue d au mo 
tirisee en ce *ue ledxt moyen rapport au 

boxtier et oooperant soxt avec les ext ^ de cbaalie 

des inserts de semelle faisant saxllxe Xate 



20 

aveo 
c&te. 



. , , llrme des revendications 1 ou 2, 

3. fixation de e§curxte selon 1 une a 

. - ee cue le mecanisme de verrouillage oomporte un 

caracterxsee en ce que le mecanx ^ nea pou- 

dans 1'axe de rotation du boxtxer afxn d 

l-axe du boxtier et est traverse par une brocn 
4- Mneaee du moyen d'accrocbage. 

opposes portent des tetons cooperant avec des encoc 
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dans I 1 axe de rotation du boltier pour immobilizer celui-ci en 
rotation, tandis que les deux autres sommets sont solidaires de 
tiges coulissantes commandant le blocage du moyen d 1 accrocnage . 

6. Fixation de security selon l'une des revendications 1 ou 
5 2, caracterisee en ce que le mecanisme de verrouillage affecte 

la forme d'un anneau cylindrique guide dans le boltier de facon 
a pouvoir tourner autour du mSme axe que le boitier, et pourvu 
sur sa face interne d'une serie d'evidements en forme de cames 
pouvant venir se posit ionner vis-a-vis d'une serie correspondante 
10 de tetons d' immobilisation en rotation du boitier, et sur sa face 
externe d'une serie d'evidements en forme de cames pouvant venir 
se positionner vis-a-vis d'une serie correspondante d'organes de 
blocage du moyen d' accrocnage. 

7. Fixation de security selon l'une des revendications pre- 
15 cedentes, caracterisee en ce que le mecanisme de verrouillage 

est const amment sollicite dans le sens du deverrouillage par un 
ou plusieurs ressorts, ce mouvement etant empgch<§ normalement par 
un verrou mecanique, hydraulique ou pneumatique faisant partie 
du dispositif declencheur. 
20 8. Fixation selon l'une des revendications precedent es, ca- 

racterisee en ce que, pour le rechaussage , le retour du mecanisme 
de verrouillage en position verrouille est.effectue par le. dispo- 
sitif declencheur actional en sens inverse du sens du declencne- 
ment . 

25 9. Fixation selon l'une des revendications 1 a 7, caracte- 

risee en ce que, pour le recnaussage, le retour du mecanisme 
de verrouillage en position verrouillee est effectue tar un organe 
de manoeuvre actionne par le skieur. 

10. Fixation de securite selon l'une des revendications pre- 

30 cedentes, caracterisee en ce que sur le boitier sont montes des 

moyens d'ajustement tels que boutons de potentiometres , par lesquels 
des parametres caracterisant le skieur peuvent etre afficnes et 
introduits dans le circuit electronique. 
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Fig 2 




Fig 3 
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Fig 8 
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Fig. 17 Fig 18 
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Fig 19 




Fig 21 
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